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T .TMK&RANTRIEB ZTTR BEWEGUNG VON SCHWENKBAREfl ODER 
P&RAT.T.RT, GEFttHF TKN BLEMENTEN 

Die Erfindung betrifft einen Linearantrieb zum Bewegen von 
schwenkbaren oder parallel gefuhrten Elementen, mit einem 
Antriebsgehause aus zwei Halbschalen und einem Schaftrohr, 
einem im Antriebsgehause angeordneten Elektromotor, insbe- 
sondere einem Niederspannungs-Gleichstrommotor , mit dem iiber 
einen Schneckenantrieb eine Spindel drehbar ist, auf der 
eine mit einem Schubrohr verbundene Stellmutter langsver- 
schiebbar im Schaftrohr angeordnet ist. . 

Ein Linearantrieb der genannten Art ist aus der DE 
42 01 206 Al bekannt. Bei diesem Antrieb ist das Schaftrohr 
wie auch die Halbschalen des Antriebsgehauses als Spritzgufi- 
Kunststoffteil gefertigt. Bei langen Antrieben und ent- 
sprechend lang dimensioniertem Schaftrohr besteht jedoch die 
Gefahr, daS das Kunststof f-Schaf trohr insbesondere bei hohen 
Drucken einer Knickbelastung ausgesetzt ist, die zum Aus- 
klaffen der beiden Halbschalen im Bereich der Schaftrohr- 
aufnahme und selbst zum Knicken des Schaftrohres fuhren 
kann. Ein weiterer Nachteil der Kunststof f-Scha£trohre be- 
steht darin, daB diese in einer bestimmten Lange durch die 
SpritzguBherstellung zur Verfugung stehen und dann kunden- 
spezifisch auf das gewunschte Map verkUrzt werden mussen. 
Dabei entsteht relativ viel Abfall. 



Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen 
Linearantrieb der eingangs genannten Art zu schaffen, der 
eine optimale Stabilitat selbst bei langen Antrieben und 
hohen Knickbelastungen besit2t und bei dem das Schaftrohr 
ohne nennenswerten Abf all auf die vom Kunden verlangte Lange 
gebracht werden kann. 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemap dadurch gelost, dap das 
Schaftrohr als Aluminium-StrangguPprof il ausgebildet 1st und 
durch die Halbschalen des Antriebsgehauses kraft- und/oder 
formschlussig in einer Schaf trohrauf nahme befestigt ist. 

Aluminium bzw. Aluminiumlegierungen bieten, wie der Anmelder 
festgestellt hat, ein ideales Material fttr das Strangrohr, 
was dessen Stabilitat und Verarbeitbarkeit anbetrifft. Auch 
gewichtsmRpig bildet Aluminium eine geeignete Alternative zu 
dem bisher verwendeten Kunststof fmaterial . Die Stranggupher- 
stellung des Schaftrohres aus Aluminium erraoglicht die Ver- 
wendung eines langen Rohrprofils, das auf die von den Kunden 
gewiinschten Langen geschnitten werden kann, so dap Rohrab- 
falle auf ein Minimum reduziert werden konnen. Schliepiich 
wird durch die kraft- und/oder f ormschlussige Befestigung 
des Aluminium-Schaf trohres durch die Halbschalen des An- 
triebsgehSuses in {Combination mit der stark vergroj5erten 
Biegefestigkeit des Schaftrohres ein Auseinanderklappen der 
Halbschalen bei hohen Drue ken vermieden. 

Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung sind Gegenstand 
der auf den Anspruch 1 ruckbezogenen Unteranspriiche. 

Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung wird im folgenden 
anhand der Zeichnung naher beschrieben. 



In der Zeichnung zeigen: 



Fig. 1 eine Ansicht, teilweise im Schnitt, auf den 
in die untere Halbschale eingelegten Linear- 
antrieb , 

Fig. 2 eine Schnittdarstellung langs der Linie A-A 
in Fig. 1, 

Fig. 3 eine Schnittansicht in Richtung des Pfeils B 
in Fig. 1 und 

Fig. 4 eine Seitenansicht des Linearantriebs . 

Wie aus der Zeichnung hervorgeht, besteht das Antriebsge- 
hause des dargestellten Linearantriebes aus einer unteren 
Halbschale 1, einer oberen Halbschale 2 und einem Schaftrohr 
3, das in einer Schaf trohraufnahme 4 der beiden Halbschalen 
1 und 2 befestigt ist. 

Die untere Halbschale 1 nimmt insbesondere den Motor und 
einen Teil des Schneckenradantriebs , namlich die mit dem 
Schneckenrad 5 kammende Antriebsspindel 6 auf. Die untere 
Kraftaufnahme 10 ist hier als Gabelkopf 7 ausgebildet. 

Wie insbesondere aus den Figuren 3 und 4 hervorgeht, fuhrt 
die Teilungsebene zwischen den beiden Halbschalen 1 und 2 
durch die Achse 11 der Spindel 9. Damit wird eine Montage- 
freundlichkeit geschaffen, da - wie im folgenden noch naher 
ausgefuhrt werden wird - samtliche Einbauteile bei der Mon- 
tage in die untere Halbschale 1 eingelegt werden kSnnen. 
Weiterhin werden die auf Zug, Druck und Knickung belasteten 
Binzelelemente kraft- und/oder f ormschlussig radial zwischen 
die beiden Halbschalen 1 und 2, die aus einem schlagzahen 
Kunststoff Oder aus Metall bestehen, und axial festgelegt. 

Die in den Figuren 1 und 3 gezeigt ist, weist das aus einem 
Aluminium-Stranggupprofil hergestellte Schaftrohr 3 inner- 
halb des Bereichs der Schaftrohrauf nahme 4 einen senkrecht 
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zur Teilungsebene des Antriebsgehauses verlaufenden Schlitz 
12 mit rechteckigem Querschnitt auf, der seitlich neben der 
Spindel 9 verlauft. In diesen Schlitz 12 ragen von beiden 
Halbschalen 1 und 2 Anschraubdome 13 bzw. 14 hinein. Es hat 
sich als vorteilhaft herausgestellt , den Schlitz 12 etwa im 
mittleren Bereich des sich in die Schaf trohraufnahme 4 des 
Antriebgehauses hinein erstreckenden Teils des Schaf trohres 
3 auszubilden. Weiterhin hat es sich als zweckmaflig er- 
wiesen, um ein Auseinanderklaf fen der beiden Halbschalen 1 
und 2 im Bereich der Schaf trohraufnahme 4 bei auftretenden 
guergerichteten KrSften zu vermeiden, etwa den Anschraub- 
domen 13 und 14 gegenuberliegende Schraubdome 15 und 16 
au/3erhalb des Schaftrohrs 3 in den Halbschalen 1 und 2 vor- 
zusehen. 



Wie weiterhin in den Figuren 1 und 3 dargestellt ist, weist 
das Schaf trohr 3 auf der dem Schlitz 12 gegeniiberliegenden 
Seite einen zweiten Schlitz 17 mit rechteckigem Querschnitt 
auf, der ebenfalls senkrecht zur Teilungsebene 18 des An- 
triebsgehauses neben der Spindel 9 verlauft und in den von 
beiden Halbschalen 1 und 2 Rippen 19 bzw. 20 hineinragen. 
Diese zusatzliche Befestigung des Schaf trohres 3 an den 
Halbschalen 1 und 2 fuhrt zu einer noch gr6J3eren Stabilitat 
des Antriebsgehauses . 

Die Rippen 19 und 20 weisen aus sprit zguBtechnischen Griinden 
Sacklocher 21 bzw. 22 zur Erzielung etwa konstanter Wand- 
starken des SpritzguBgehauses auf. 

Wie insbesondere aus Fig. 2 hervorgeht, weist das Schaf trohr 
3 einen im wesent lichen viereckigen Querschnitt mit auBen- 
seitig angeordneten, axial verlaufenden Verstarkungs rippen 
23 auf. Die auf der Spindel 9 langsverschiebbar gelagerte 
Stellmutter 24 ist im Querschnitt so ausgebildet, daB sie 
verdrehsicher und spritztechnisch vorteilhaft ohne Material- 
anhaufung in dem so guerschnittsgestalteten Schaftrohr 3 
gefiihrt ist. 



Wie aus der Zeiohnung weiterhln hervorgeht, 1st das Sohaft- 
Ihr 3 in einem geringen Abstand in der Teilungsebene zum 
Rand des Antriebsgehauses angeordnet, - eine sehr gerxnge 
Bauh6he uber den, Schaf trohr 3 zu ermogliohen Dxe zur Ge- 
hausemitte zeigende Seitenwand 25 des SchaEtron.es 3 geht xn 
einen den, Motor gegenuberliegenden U-f6rmigen Endsohalter- 
Kanal Uber. In. Endsoh.lterkan.1 26 1st eine in der Zexohnung 
nioht dargestellte U-fdrmige Endschalterleiste aus exnem 
eleklisoh isolierendem Kunststoff angeordnet, auf der zwex 
in der Zeiohnung ebenfalls nicbt "rges'ellte Bndsohalter 
vormontiert and zur Instailation in, Sohaftrohr 3 mxt der 
L eiste einsohiebbar sind. Die Bndsohalter worsen an der 
offenen Seite des U-formigen Endsohalterkanals jewexls exnen 
Kontaktstift auf, der mit einem in die entspreohende Soke 
des hier in, wesentiichen viereckigen Sohaftrohres 3 reiohen- 
den Betatigungsnooken der stellmutter 24 zusammenwxrkt. 

Z„isohen den, aus Aluminium bestehenden Sohaftrohr 3 und den, 
„i t der Stellmutter 24 verbundenen Sohubrohr 27 besteht ein 
ausrexohendes Spiel, urn Rexbungskontakte zu vermexden. Am 
Ende des sohaftrohres 3 ist eine Kunststof fkappe 28 zur 
abdiohtenden Ftthrung des Sohubrohres 27 angeordnet . Dxe 
Kunststoffkappe 28 ist als Gleitbuohse um das Sohubrohr 27 
herum ausgebildet. 

Das sohubrohr 27 besteht bei den, in der zexohnung darge- 
stellten AusfUhrungsbeispiel aus Kunststoff und xst uber exn 
Feingewinde 29 mit der Stellmutter 24 verbunden. Am frexen 
Ende des Sohubrohres 27 ist einstuokig mit dem Sohubrohr exn 
Sohraubkopf 29 angeformt. der ais Gabelkopf zur Befestxgung 
mit dem Besohlag eines versohwenkbaren Oder parallel ge- 
fUhrten Elementes ausgebildet ist. 

in einer anderen Ausfiihrung kann das Sohubrohr 27 auoh auf 
die stellmutter 24 frei aufgesteokt sein, so daB es bexm 
Zurttokbewegen der Stellmutter 24 nioht mitgefilhrt wxrd. 



Das Schubrohr 27 kann in einem weiteren Ausftihrungsbeispiel 
auch aus Aluminium bestehen, wobei der Schraubkopf als sepa- 
rates Teil ausgebildet und iiber ein Feingewinde mit dem 
Schubrohr 27 verbunden ist. 

5 

Bei der Verwendung eines Niederspannungs-Gleichstrommotors 
ist es nicht ndtig den Netz trans f ormator am Antriebsgehause 
zu befestigen, sondern es ist vielmehr zweckmaBig um eine 
kompaktere Bauweise zu ermSglichen, das Netzteil und damit 

10 das Netzteilgehause auBerhalb des Antriebsgehauses anzuord- 

nen, so daB der oder die verwendeten Motoren mit bereits auf 
eine niedrige Spannung trans formiertem Gleichstrom versorgt 
werden. Dabei ist nun in die Halbschale 2 eine Handschalter- 
buchse 31 eingebracht und zur Ansteuerung mindestens eines 

15 zweiten Motors fur einen zweiten Linearantrieb eine weitere 

AnschluBbuchse 32 neben der Handschalterbuchse 31 ange- 
bracht (Fig. 4). Anstelle eines Handschalters konnen auch 
eine Infrarot- oder Dauerlauf steuerung zugesteckt sein. 

20 In einer anderen Ausf Uhrungsvariante (nicht gezeigt) ist an 

der AuBenseite des Antriebsgehauses seitlich ein in der 
Zeichnung- nicht dargestelltes Netzteil zur Ansteuerung des 
Motors angeordnet. im Inneren des NetzteilgehMuses ist ein 
Netz trans f ormator mit einer Elektronikplatine angeordnet. 
25 Ferner kSnnen bekannte Relaissteuerungen, Netzfrei- 

schaltungen, Memory-Steuerungen mit im Antriebsgehause 1, 2 
integrierten Impulsgebern, die entweder die Motordrehzahl 
oder die Spindeldrehzahl erfassen und Uber einen zusteck- 
baren Handschalter oder iiber eine drahtlose Fernsteuerung 
betatigbar sind r und andere Betriebs telle, die bei Linear- 
antrieben verwendet werden, im Netzteilgehause angeordnet 
sein. Auch bei dieser nicht gezeigten Variante kdnnen 
Buchsen fur einen Handschalter und zur Ansteuerung 
mindestens eines zweiten Motors fur einen zweiten Linear- 
35 antrieb vorgesehen sein. Auch hier kdnnen statt eines Hand- 

schalters eine Infrarot- oder Dauerlauf steuerung zugesteckt 
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sein. 
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Das Netzteil bzv. die Karcmer kann unter Benutzung der vor- 
Z2*n Cehau.eschrauben a* Antriebsgenan.e 
sein. Seine Kontur kann dabei etwa der sextl.chen Kontur des 
Antriebsgehauses entsprechen. 

I„ einer anderen Ausftthrun, kann das Netzteil bzw. die Kan,- 
Zr zur Aufnah»e der vorstehend genannten Betriebztexie auch 
elnstiickig an das Antriebsgehause angefor-t Oder form- 
ZZZ^-t das Schaftrohr 3 cder auf die Verkleidung des 
MotorgehSuses 30 aufgesteckt sein. 
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Linearantrieb zum Bewegen von verschwenkbaren oder 
parallel geftihrten Elementen, mit einem Antriebsgehause 
aus zwei Halbschalen (1, 2) und einem Schaftrohr (3), 
einem im Antriebsgehause angeordneten Elektromotor , 
insbesondere einem Niederspannungs-Gleichstrommotor , 
mit dem iiber einen Schneckenantrieb eine Spindel (9) 
drehbar ist, auf der eine mit einem Schubrohr (27) ver- 
bundene Stellmutter (24) langsverschiebbar im Schaft- 
rohr (3) angeorndet ist, dadurch gekenn- 
z e i c h n e t, dap das Schaftrohr (3) als Aluminium- 
StrangguPprofil ausgebildet ist und durch die Halb- 
schalen (1, 2) des Antriebsgehauses kraft- und/oder 
formschlussig in einer Schaf trohrauf nahme (4) befestigt 
ist. 

2. Linearantrieb nach Anspruch l f dadurch g e - 
k e n n z e i c h n e t f dap das Schaftrohr (3) inner- 
halb des Bereichs der Schaf trohrauf nahme (4) einen 
senkrecht zur Teilungsebene (18) des Antriebsgehauses 
verlaufenden ersten Schlitz (12) oder eine erste Durch- 
gangsbohrung aufweist, der bzw. die seitlich neben der 
Spindel (9) verlauft und in den bzw. die von berden 
Halbschalen (1, 2) Anschraubdome (13, 14) hineinragen. 

3. Linearantrieb nach Anspruch 2, dadurch g e - 
k e n n z e i c h n e t, dap auf der dem ersten Schlxtz 
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(12) bzw. der ersten Durchgangsbohrung gegenuberliegen- 
den Seite des Schaftrohres (3) ein zweiter Schlitz (17) 
Oder eine zweite Durchgangsbohrung im Schaftrohr (3) 
ausgebildet ist, der bzw. die senkrecht zur Teilungs- 
ebene (18) des Antriebsgehauses neben der Spindel (9) 
verlauft und in den bzw. die von beiden Halbschalen (l r 
2) Rippen (19, 20) hineinragen. 

Linearantrieb nach Anspruch 3, dadurch g e - 
kennzeichnet, da/3 die Rippen (19, 20) Sack- 
lOcher (21, 22) zur Erzielung etwa konstanter Wand- 
starken des Spritzgu/3gehauses aufweisen. 

Linearantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 4, da- 
durch gekennzeichnet, da/3 das 
Schaftrohr (3) einen im wesentlichen viereckigen Quer- 
schnitt mit au^enseitig angeordneten, axial verlauf en- 
den Verst&rkungsrippen (23) aufweist, wobei eine 
Seitenwand (25) des Schaftrohres (3) in einen dem Motor 
gegeniiberliegenden U-formigen Endschalterkanal (26) 
iibergeht und der zweite Schlitz (17) bzw. die zweite 
Durchgangsbohrung durch diese Seite und deren Ver- 
langerung zum U-f5rmigen Endschalterkanal (26) fuhrt. 

Linearantrieb nach Anspruch 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, da/3 in dem Endschalterkanal 
(26) eine U-fttrmige Endschalterleiste aus einem elek- 
trisch isolierendem Kunststoff angeordnet ist, auf der 
zwei Endschalter vormontiert und zur Installation im 
Schaftrohr (3) mit der Leiste einschiebbar sind. 

Linearantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 6, d a - 
durch gekennzeichnet, da/3 zwischen 
dem Schaftrohr (3) und dem mit der Stellmutter (24) 
verbundenen Schubrohr (27) ein Spiel besteht und am 
Ende des Schaftrohres (3) eine Kunststoff kappe (28) zur 
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abdichtenden Fiihrung des Schubrohres (27) angeordnet 
ist . 



Linearantrieb nach Anspruch 7 , d a d u r c h g e - 
kennzeichnet, dap die Kunststof f kappe (28) 
als Gleitbuchse um das Schubrohr (27) herum ausgebildet 
ist. 

Linearantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 8, d a - 
durch g e k e n n z e i c h n e t, dap das Schub- 
rohr (27) aus Kunststof f besteht. 

Linearantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 8, d a - 
durch gekennzeichnet, daPdas Schub- 
rohr (27) aus Aluminium besteht und einen iiber ein 
Feingewinde mit dem Schubrohr (27) verbundenen Alu- 
minium-Schraubkopf zur Bef estigung mit dem Beschlag des 
verschwenkbaren oder parallel gefiihrten Elementes auf- 
weist . 

Linearantrieb nach Anspruch 10, dadurch g e - 
k e n n z e i c h n e t, dap das Schubrohr (27) iiber 
ein Feingewinde (29) mit der Stellmutter (24) verbunden 
ist. 

Linearantrieb nach Anspruch 10 oder 11, d a d u r c h 
g e k e n n z e i c h n e t, dap der Schraubkopf als 
Gabelkopf ausgebildet ist. 

Linearantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 12, d a - 
durch gekennzeichnet, dap seitlich 
am Antriebsgehause ein Netzteil zur Ansteuerung des 
Motors angeordnet ist. 

Linearantrieb nach Anspruch 13, dadurch ge- 
kennzeichnet, dap das Netzteil unter Be- 
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nutzung der vorhandenen GehMuseschrauben am Antriebs- 
gehause f estgeschraubt ist . 

Linear ant rieb nach Anspruch 13 oder 14, dadurch 
gekennzeichnet, dap die Kontur des Netz- 
teils etwa der seitlichen Kontur des Antriebsgehauses 
entspricht . 

Linearantrieb nach einem der Anspriiche 13 bis 15 r d a - 
durch gekennzeichnet, dap das Netz- 
teil zur Ansteuerung mindestens eines zweiten Motors 
fiir einen zweiten Linearantrieb ausgelegt ist. 

Linearantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 12, da- 
durch gekennzeichnet, dap das Netz- 
teil als Kammer einstuckig am Antriebsgehause angef ormt 
ist. 

Linearantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 12, da- 
durch gekennzeichnet, dap das Netz- 
teii formschliissig auf das Schaftrohr (3) oder auf die 
Verkleidung des MotorgehSuses (30) aufgesteckt ist. 

Linearantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 18, da- 
durch gekennzeichnet, dap die untere 
Kraftaufnahme (10) als Gabelkopf (7) oder als Klemmkopf 
ausgebildet ist. 
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